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Posición País : -- 







1 A913M, Grade 80 | Isótropo | Elástico lineal Acero Isótropo | Elástico lineal
núm. Nombre del material material análisis

Material Tipo de Modelo de

Uniforme 1,5 1 d 80.0 mm
1 Uniforme | d : 80.0 mm | 1 - A913M, Grade 80

núm. Tipo superficie núm. Material Símbolo Valor Unidad Nudos Dirección
Espes. Asignada a Espesor

10,16
1  | Empotrado

núm. Superficies núm. Cu,x [kN/m3] Cu,y [kN/m3] Cu,z [kN/m3] Cv,xz [kN/m] Cv,yz [kN/m]
Apoyo Muelle traslacional Muelle a cortante
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1 XYZ global
núm. Tipo Símbolo Valor Unidad Secuencia Símbolo Valor Unidad Comentario

Sistema Coordenadas Giro

Suma de las fuerzas en los apoyos en X 0.00 kN
Suma de cargas en X 0.00 kN
Suma de cargas y suma de esfuerzos en apoyos

1 CO1 - 1.40 * CC1

Máximo giro respecto al eje Z 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5198: (0.039, -0.010, -0.048 m) | CO2
Máximo giro respecto al eje Y 0.0 mrad Nudo de EF núm. 35: (0.025, 0.350, 0.000 m) | CO2
Máximo giro respecto al eje X 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5588: (-0.023, -0.110, 0.010 m) | CO2
Máximo desplazamiento vectorial 0.0 mm Nudo de EF núm. 3320: (-0.010, 0.200, 0.250 m) | CO2
Máximo desplazamiento en dirección Z 0.0 mm Nudo de EF núm. 3275: (-0.243, 0.200, -0.058 m) | CO2
Máximo desplazamiento en dirección Y 0.0 mm
Máximo desplazamiento en dirección X 0.0 mm
Deformaciones máximas
2.4 SP2 - Apartado 2.4 (ASD), 1 hasta 7.

Máximo giro respecto al eje Z 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5198: (0.039, -0.010, -0.048 m) | CO1
Máximo giro respecto al eje Y 0.0 mrad Nudo de EF núm. 35: (0.025, 0.350, 0.000 m) | CO1
Máximo giro respecto al eje X 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5588: (-0.023, -0.110, 0.010 m) | CO1
Máximo desplazamiento vectorial 0.0 mm Nudo de EF núm. 4: (0.000, 0.200, 0.250 m) | CO1
Máximo desplazamiento en dirección Z 0.0 mm Nudo de EF núm. 3278: (-0.248, 0.200, -0.029 m) | CO1
Máximo desplazamiento en dirección Y 0.0 mm Nudo de EF núm. 4: (0.000, 0.200, 0.250 m) | CO1
Máximo desplazamiento en dirección X 0.0 mm
Deformaciones máximas
2.3 SP1 - Apartado 2.3 (LRFD), 1 hasta 5.

Teoría de flexión de placas Mindlin
Método para el sistema de ecuaciones Directo
Solucionador directo asimétrico
Modificar carga por factor multiplicador
Tipo de análisis Geométricamente lineal
Configuración del análisis estático núm. 1 - Geométricamente lineal

Norma Infinito 1.30e+11 --
Determinante de la matriz de rigidez 1.08e+535488 --
diagonal
Valor mínimo del elemento de la matriz de rigidez en la 5007.64 --
diagonal
Valor máximo del elemento de la matriz de rigidez en la 4.45e+10 --
Estadística del cálculo

Máximo giro respecto al eje Z 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5198: (0.039, -0.010, -0.048 m)
Máximo giro respecto al eje Y 0.0 mrad Nudo de EF núm. 35: (0.025, 0.350, 0.000 m)
Máximo giro respecto al eje X 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5588: (-0.023, -0.110, 0.010 m)
Máximo desplazamiento vectorial 0.0 mm Nudo de EF núm. 4: (0.000, 0.200, 0.250 m)
Máximo desplazamiento en dirección Z 0.0 mm Nudo de EF núm. 3275: (-0.243, 0.200, -0.058 m)
Máximo desplazamiento en dirección Y 0.0 mm
Máximo desplazamiento en dirección X 0.0 mm
Deformaciones máximas

Resultante de reacciones respecto a Z 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo
Resultante de reacciones respecto a Y 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo
Resultante de reacciones respecto a X 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo (0.000, 0.100, -0.003 m)
Resultante de reacciones

Suma de las fuerzas en los apoyos en Z -1.64 kN Desviación: 0.00 %
Suma de las cargas en Z -1.64 kN
Suma de las fuerzas en los apoyos en Y 0.00 kN
Suma de cargas en Y 0.00 kN
Suma de las fuerzas en los apoyos en X 0.00 kN
Suma de cargas en X 0.00 kN
Suma de cargas y suma de esfuerzos en apoyos

D CC1 - Peso propio
Descripción Valor Unidad Notas



Número de incrementos de carga 1
Número máximo de iteraciones 100
Método iterativo Picard
Tipo de análisis Segundo orden (P-Δ)
Configuración del análisis estático núm. 2 - Segundo orden (P-Δ) | Picard | 100 | 1

Norma Infinito 1.30e+11 --
Determinante de la matriz de rigidez 1.09e+535488 --
diagonal
Valor mínimo del elemento de la matriz de rigidez en la 5007.64 --
diagonal
Valor máximo del elemento de la matriz de rigidez en la 4.45e+10 --
Número de iteraciones 2
Estadística del cálculo

Máximo giro respecto al eje Z 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5198: (0.039, -0.010, -0.048 m)
Máximo giro respecto al eje Y 0.0 mrad Nudo de EF núm. 35: (0.025, 0.350, 0.000 m)
Máximo giro respecto al eje X 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5588: (-0.023, -0.110, 0.010 m)
Máximo desplazamiento vectorial 0.0 mm Nudo de EF núm. 3320: (-0.010, 0.200, 0.250 m)
Máximo desplazamiento en dirección Z 0.0 mm Nudo de EF núm. 3275: (-0.243, 0.200, -0.058 m)
Máximo desplazamiento en dirección Y 0.0 mm
Máximo desplazamiento en dirección X 0.0 mm
Deformaciones máximas

Resultante de reacciones respecto a Z 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo
Resultante de reacciones respecto a Y 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo
Resultante de reacciones respecto a X 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo (0.000, 0.100, -0.003 m)
Resultante de reacciones

Suma de las fuerzas en los apoyos en Z -1.64 kN Desviación: 0.00 %
Suma de las cargas en Z -1.64 kN
Suma de las fuerzas en los apoyos en Y 0.00 kN
Suma de cargas en Y 0.00 kN
Suma de las fuerzas en los apoyos en X 0.00 kN
Suma de cargas en X 0.00 kN
Suma de cargas y suma de esfuerzos en apoyos

1 CO2 - CC1

Teoría de flexión de placas Mindlin
Método para el sistema de ecuaciones Directo
Solucionador directo asimétrico
de barras
Considerar efectos favorables debidos a esfuerzos de tracción 
Modificar carga por factor multiplicador
Número de incrementos de carga 1
Número máximo de iteraciones 100
Método iterativo Picard
Tipo de análisis Segundo orden (P-Δ)
Configuración del análisis estático núm. 2 - Segundo orden (P-Δ) | Picard | 100 | 1

Norma Infinito 1.30e+11 --
Determinante de la matriz de rigidez 1.09e+535488 --
diagonal
Valor mínimo del elemento de la matriz de rigidez en la 5007.64 --
diagonal
Valor máximo del elemento de la matriz de rigidez en la 4.45e+10 --
Número de iteraciones 2
Estadística del cálculo

Máximo giro respecto al eje Z 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5198: (0.039, -0.010, -0.048 m)
Máximo giro respecto al eje Y 0.0 mrad Nudo de EF núm. 35: (0.025, 0.350, 0.000 m)
Máximo giro respecto al eje X 0.0 mrad Nudo de EF núm. 5588: (-0.023, -0.110, 0.010 m)
Máximo desplazamiento vectorial 0.0 mm Nudo de EF núm. 4: (0.000, 0.200, 0.250 m)
Máximo desplazamiento en dirección Z 0.0 mm Nudo de EF núm. 3278: (-0.248, 0.200, -0.029 m)
Máximo desplazamiento en dirección Y 0.0 mm Nudo de EF núm. 4: (0.000, 0.200, 0.250 m)
Máximo desplazamiento en dirección X 0.0 mm
Deformaciones máximas

Resultante de reacciones respecto a Z 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo
Resultante de reacciones respecto a Y 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo
Resultante de reacciones respecto a X 0.00 kNm En el centro de gravedad del modelo (0.000, 0.100, -0.003 m)
Resultante de reacciones

Suma de las fuerzas en los apoyos en Z -2.30 kN Desviación: 0.00 %
Suma de las cargas en Z -2.30 kN
Suma de las fuerzas en los apoyos en Y 0.00 kN
Suma de cargas en Y 0.00 kN

Descripción Valor Unidad Notas



Teoría de flexión de placas Mindlin
Método para el sistema de ecuaciones Directo
Solucionador directo asimétrico
de barras
Considerar efectos favorables debidos a esfuerzos de tracción 
Modificar carga por factor multiplicador

Descripción Valor Unidad Notas
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Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.007 τmáx. Tensión tangencial máxima
deformación
tensión- 0.350, 0.025
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.007 σeqv,von Mises Tensión equivalente (von Mises)
deformación
tensión- 0.350, -0.025 principal
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.008 σ3 Tensión normal en dirección del eje 
deformación
tensión- 0.350, 0.025 local
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.009 σy Tensión normal en dirección del eje y 
deformación
tensión- 0.350, 0.025 del eje principal
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.010 σ123 Tensión normal máxima en dirección 
deformación
tensión- 0.350, 0.025 principal
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.010 σ1 Tensión normal en dirección del eje 
deformación
tensión- 0.200, -0.061 eje y local debido al esfuerzo axil ny

Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.006, SP1 CO1 0.000 σy,m Tensión de membrana en dirección del
deformación n1

tensión- 0.200, -0.056 eje 1 principal debido al esfuerzo axil
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.025, SP1 CO1 0.000 σ1,m Tensión de membrana en dirección del
deformación
tensión- 0.000, -0.052 axil nxy

Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.033, SP1 CO1 0.000 τxy,m Tensión tangencial debida al esfuerzo
deformación
tensión- 0.200, -0.076 eje x local debida al esfuerzo axil nx

Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.000 σx,m Tensión de membrana en dirección del
deformación n2

tensión- 0.200, -0.076 eje 2 principal debido al esfuerzo axil
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.000 σ2,m Tensión de membrana en dirección del
deformación
tensión- 0.200, -0.076 equivalente de membrana
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.000 σeqv,m,von Mises Valor máximo absoluto de la tensión 
deformación
tensión- 0.000, -0.022 debido al momento flector my

Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.057, SP1 CO1 0.001 σy,b Tensión en dirección del eje y local
deformación
tensión- 0.000, -0.022 la superficie
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.057, SP1 CO1 0.001 σy Tensión en dirección del eje x local de 
deformación
tensión- 0.200, -0.052 torsor mxy

Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.033, SP1 CO1 0.001 τxy,b Tensión tangencial debida al momento
deformación
tensión- 0.200, -0.052
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.033, SP1 CO1 0.001 τxy Tensión tangencial de la superficie
deformación
tensión- 0.200, -0.041 superficie en dirección del eje x
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.046, SP1 CO1 0.001 τxz Tensión tangencial ortogonal a la 
deformación
tensión- 0.000, 0.003 superficie en dirección del eje y
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.062, SP1 CO1 0.001 τyz Tensión tangencial ortogonal a la 
deformación
tensión- 0.000, -0.003 perpendicular a la superficie
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: -0.062, SP1 CO1 0.001 τmáx. Tensión tangencial máxima 
deformación
tensión- 0.000, -0.076 de la superficie
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.001 σ1 Tensión en dirección del eje 1 principal 
deformación
tensión- 0.200, -0.076 debido al momento flector mx

Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.001 σx,b Tensión en dirección del eje x local
deformación
tensión- 0.200, -0.076 la superficie
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.002 σx Tensión en dirección del eje x local de 
deformación
tensión- 0.200, -0.076 de la superficie
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.002 σ2 Tensión en dirección del eje 2 principal 
deformación
tensión- 0.200, -0.076
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.002 σeqv,von Mises Tensión equivalente de la superficie
deformación
tensión- 0.200, -0.076 superficie independientemente del giro
Análisis Superficie 1,5 X, Y, Z: 0.002, SP1 CO1 0.002 σ1/2 Carrera de tensiones principales de la 
Complemento Tipo núm. Posición [m] Situación núm. de diseño η [--] Tipo Descripción

Objetos Dimens. Carga Verificación



deformación
tensión- -0.100, 0.000
Análisis Sólido 2,4 X, Y, Z: -0.025, SP1 CO1 0.001 τxz Tensión tangencial en el plano yz
deformación
tensión- 0.200, -0.046
Análisis Sólido 2,4 X, Y, Z: -0.041, SP1 CO1 0.001 τxy Tensión tangencial en el plano yz
deformación
tensión- -0.100, -0.025 local
Análisis Sólido 3 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.003 σz Tensión normal en dirección del eje z 
deformación
tensión- 0.350, 0.025 principal
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.003 σ2 Tensión normal en dirección del eje 
deformación
tensión- 0.350, 0.025 local
Análisis Sólido 3,5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.003 σx Tensión normal en dirección del eje x 
deformación
tensión- 0.300, -0.025
Análisis Sólido 5 X, Y, Z: 0.000, SP1 CO1 0.004 τyz Tensión tangencial en el plano xz
deformación
tensión- 0.350, 0.025
Complemento Tipo núm. Posición [m] Situación núm. de diseño η [--] Tipo Descripción

Objetos Dimens. Carga Verificación
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